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,Educatia este activitatea de disciplinare, cultivare, cizelare si moralizare a omului, iar scopul ei este
de a dezvolta in individ toatd perfectiunea de care este susceptibil”

Kant

»Educatia tehnologicd se adreseazd tuturor, oricare ar fi orientarea pe care fiecare o va avea in
viatd. Ea urmdreste formarea generald §i nu are un continut_formal, unic §i invariabil, ale cdrui notiuni sd
se integreze intr-un cadru rigid, definit in prealabil. Educatia tehnologicd urmdreste inainte de orice un
spirit nou, acel umanism nou. Ea constd intr-un proces de gdndire centrat pe tehnicd §i dirijat spre
intelegerea marilor principii care explicd descoperirile stiintei; urmdreste sd dezvolte curiozitatea
intelectuald, inclinatd spre cercetarea personald, se sileste sd provoace o atitudine de reactie fatd de mediul
tehnic, sd stimuleze spiritul pozitiv si critic, sd alimenteze creativitatea.”

E. Planchard



PREFATA

Ficandu-se o analiz pertinentz §i condiionata a performapelor sistemelor pneumatice, a
fungiilor maginilor inteligentesi a structurii sistemelor mecatronice, se obgeposibilitatea de a
utiliza intr-o proporie foarte mare a@onarea si/sau controlul pneumatic Tn cadrul sistemelor
mecatronice. Aceste posibdlit (am putea spunegffad si se exagereze caiude puin, oportunitdii)
decurgsi din faptul @ Tn ultimii ani agiongrile pneumatice au cunoscut o dezvoltare sulysiEhin
ceea ce privge miniaturizarea elementelor, amrea presiunilor de lucru, crgerea vitezelor,
acceleraiilor si spaiilor de lucru, mirirea forgelor si momentelor dezvoltate, multiplicarea functiilor
de comand, reglare, controlsi chiar programare prin implementarea elementelor pneumatice
proportionalesi a elementelor logice.

Trebuie subliniagi faptul @z o caracteristi@ importantaa agiondrilor pneumatice se referla
posibilitatea de miniaturizare Tn corespondércu tendima de crgtere a presiunilor nominale de
lucru. Realizarea unor echipamengecomponente de dimensiuni reduse, ca de exemplu, elemente
logice, microdistribuitoare, micromotoare etc., estaratz atat de viscozitatea redis aerului care
prin segiuni mici de curgere permite gherea unor debite relativ mari, ci de materialelesi
tehnologiile folosite Tn realizarea acestor elemente. Prin miniaturizare fgeeaieducerea gabaritului
si greutzrii, micsorarea consumurilor de materiale, a debitului de aer comprimat neggsanplicit,

a cheltuielilor de execig si exploatare. In aceste condiii devine posibitirirea vitezelor de lucryi
deci creterea productiviffi. Pe aceast diregie de preocupd Tn perioada urndtoare se
preconizeaz o dezvoltare rapid a pneumaticii miniaturale denumigi micropneumatia.

Datorita dezvaltrii si perfegiondrii elementelor pneumatice in special, respectiv a sistemelor
de agionare pneumatice in general, s-a gsi#ucombinarea intr-un singur element/sistem a
actuatorilor/elementelor de comaddlistribwie pneumatice, cu sistemele electronice de comand
respectiv cu elementele informatigele calcul ale sistemelor mecatronice; azeyt deja un domeniu
nou datorat extinderiji consactirii filozofiei mecatronice ih domeniul pneumaticii, pneutronica.

Folosirea eficienta a @ondrilor si comenzilor pneumatice necesddaunoatere aprofundat a
componentelor pneumatigé a fungiondrii lor, pentru asigurarea unei integri corespungtoare
intr-un sistem de lucru performant.

Dei controlul electronic prin elemente secyiafe programabile sau alte sisteme logice de
control este folosit in mod curent Tn prezent, estei inecesai cunogterea fungonarii
componentelor pneumatice care pot materializa fiulogice.



Aceast lucrare trateaz tehnologia componentelor pneumatice din sistemele denace si
comand, descriind constru@ si fungionarea echipamentelor pentru producerédratarea aerului,

a motoarelor pneumaticgi elementelor de reglargi control, precumsi metodelor de conectare
pentru realizarea circuitelor pneumatice de baz

Lucrarea pe care autorul o prezinka pe o mode&t contribyie la evolyia continui a
acgionarilor pneumatice din domeniul automatidor, constituie, ca de altfel toate lugrile similare,

o pledoarie, de o incontestabiltilitate, pentru implementaregtingei — a cercettilor stiinfifice
respective, n activitile educative, de reconversie profesionsku de produte.

Lucrarea preziato sintez a cungtinselor stiingifice, respectiv a realizilor practice, dintr-un
domeniu determinat, cuntinze variatesi multiple cu o ingrcaturd practici aplicativi deosebii.

Pentru elaborarea acestei lddr autorul a utilizat date cuprinse in literatura tehdici
stiingifica din domeniu, & fi tehnicesi cataloage ale marilor firme proddtoare de echipamentg
automatizri pneumatice la nivel mondial. Informayiile sunt prezentate gradat, echipamestele
sistemele abordate acoperind intregul spectru — de la soluyiile clasic lpdnele de concejg
mecatronid. Sunt avute in vedere numeroase aspecte practice, deosebit de utile celor ce vor exploata
si Intrefine asemenea sisteme deiartare.

Cartea este ganditdga un element de sprijin pentru formatgii educatorisi ca un suport
curricular de instruire Th pneumaticpentru tgi cei ce proiecteaz exploateaz, intrein si repara
sisteme afonate si comandate pneumatigi deopotrivi pentru cei ce se instruiesc in licee sau
facultai pentru a profesa in domeniu.

Schimbarea acceleratsi complexd, ca dimensiune a realit contemporaneyi tranzisia, ca
aspect specific al acestei schimbdri, agutica atat specialistii diverselor domenii catopinia
publici sz se ntalneasca intr-un consens cu privire la un posibil model al lumii in care graim
ca perfecriunea statistica a cristalului, limpegidn echilibru, este inlocuita cu imaginea valului:
forma dinamicaa miliarde de molecule care dau f@runei miscri generale prin coerei
migscdarilor individuale Tn aceeasi directie. Am integrat vierii curente dimensiunea schimbge
cea a viitorului, le traimgi le consacram energii, le conferim speragirecutam solui.

Toate acestea presupun, pentru fiecare dintre noi, o tripld solicitare: sairsegizd
nfelegem schimbareag Snvagdam st traim in schimbaresi sé ne schimbd pe noi ingsine,
respectiv sa construim schimbare@toate acestea n condie in care fiecare demers al nostru

va trebui abordat ca o continuitajéca o perspectiva.

Autorul
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